Przedmiar robot

Nr |Podstawa ceny Opis robot, wyliczenie ilosci robot Jm llosé
jednostkowej
Kosztorys Przebudowa oswietlenia w ciagu ulicy Jana Pawta Il i ul. 3-go Maja w Sedziszowie Matopolskm
1 Element Element
1.1 |KNNR 6/803/5 |Rozebranie nawierzchni z kostki brukowej - reczne m2 10
1.2 |KNNR 6/801/1 |Rozebranie podbudowy - recznie m2 10
1.3 |KNR 510/709/1 |Mechaniczne stawianie stupéw o$wietleniowych, do 300-kg, w gruncie kategorii I-1ll - demontaz
(1) R=0,955 M=1,000 S=1,000 szt 10
1.4 |KNR 510/1011/1 |Demontaz o$wietlenia zewnetrznego na stupach linii niskiego napiecia, wysiegnik 1-ramienny z lampg rteciowg z 1 zaréwka,
R=0,955 M=1,000 S=1,000 kpl 10
1.5 |KNR 510/709/1 |Mechaniczne stawianie stupéw o$wietleniowych, do 300-kg, w gruncie kategorii I-1ll stup dekoracyjny SPRS 25/9/5/2 wraz z fundamentem
(1) R=0,955 M=1,000 S=1,000 szt 10
1.6 |KNR 510/1001/4 |Montaz tabliczek bezpiecznikowych, tabliczka na konstrukcji, bezpiecznikowa
R=0,955 M=1,000 S=1,000 szt 10
1.7 |KNR 510/1004/1 |Wciaganie przewoddw, z udziatem podno$nika samochodowego w stupy latarn lub rury ostonowe
R=0,955 M=1,000 S=1,000 m 120
1.8 |KNR 510/1005/9 |Montaz na wysiegniku opraw do lamp, na zamontowanym wysiegniku, oprawa zarowa nakrecana ALBANY 3/MHC/250 W
R=0,955 M=1,000 S=1,000 szt 10
1.9 |KNR 510/1005/9 |Montaz na wysiegniku opraw do lamp, na zamontowanym wysiegniku, oprawa zarowa nakrecana ALBANY 2/MHC/70 W
R=0,955 M=1,000 S=1,000 szt 10
1.10 |KNR 231/109/3 |Podbudowy betonowe, bez dylatacji, grubo$¢ warstwy po zageszczeniu 12-cm m2 10
1.11 |KNR 231/511/2 |Nawierzchnie z kostki brukowej betonowej, grubo$¢ 6-cm, na podsypce cementowo-piaskowej, kostka szara z odzysku
(1) m2 10




